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LISTA DE PARAFUSOS

26 PARAFUSOS M3x10mm

4 PARAFUSOS M3x25mm

4 PARAFUSOS M3x35mm

2 PARAFUSOS M2x10mm

2 PORCAS M2

34 PORCAS M3

10 ARRUELAS M3

8 PARAFUSOS 2,2x9,5mm (rosca soberba)

22 PARAFUSOS 2,2x6,5mm (rosca soberba)

8 ARRUELAS 2,2mm
FERRAMENTAS

As ferramentas e materiais que ndo acompanham o kit mas sdo necessarios para a montagem sao:

- Chave philips média e pequena.

- Alicate de ponta fina.

- Cola branca

- Furadeira com broca de 1,5mm (cuidado, pec¢a ajuda a um adulto)
- Estilete (cuidado, pega ajuda a um adulto)



Comece colando estas pegas com cola branca.
Atencaol Cole as pegas exatamente nas posi¢des indicadas abaixo, verifique antes de colar.
Espere a secagem para continuar a montagem.

Cole aqui

Cole aqui




PINTURA

Depois que as pecgas coladas estiverem secas, a etapa de pintura pode ser iniciada (ndo € necessaria,
a montagem pode seguir com as pecas no MDF se preferir).

Recomendamos tinta spray Colorgin ou similar. Aplique 2 ou 3 camadas bem finas de tinta até

cobrir o MDF. Espere a secagem antes de aplicar a nova camada.

Abaixo uma sugestao de pintura.

Imagens llustrativas



MONTAGEM DOS MOTORES

Parafuso M3x35mm + 2Arruelas + 2Porcas

Esse parafuso sera o pivo de giro dos
motores, deve ficar bem fixo na
lateral da estrutura.

Parafuso M3x25mm + Porca

Parafuso M3x10mm

Parafuse através da pega de suporte &
dos motores e do disco de atrito. @
Esse disco devera ficar encostado a

lateral para funcionar como um amortecedor

da suspenséo. Nao deixe que o parafuso encoste
na lateral, veja o detalhe abaixo.
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__Parafuso M3x10mm + porca
/- N&o aperte muito estes parafusos

para néo danificar o MDF

Parafuso M3x10mm + porca
Nao aperte muito estes parafusos




MONTAGEM CORPO

Para encaixar estas pegas, ndo retire totalmente os parafusos que prendem a estrutura central do
corpo, apenas solte parcialmente e cologue com cuidado as pegas nos encaixes. DeEms gue todas
estiverem no lugar, aperte os parafusos (ndo aperte muito para nao “amassar” o MDF).

Atencéo!

Monte este servo exatamente
nesta posigao, caso contrario,
a cabeca ficara decentralizada

Solte parciaimente estes parafusos
(ambos os lados) e encaixe as pegas

Parafuso M3x10mm + porca




MONTAGEM DA SUSPENSAO

O PioneerDS possui suspenséo independente nas 4 rodas. Apos fixar os motores no corpo, coloque
os elasticos na posigéo indicada. Veja detalhe abaixo a direita.

Para desativar e travar a suspensao, utilize parafusos M3x10mm como mostra o detalhe

abaixo a esquerda.

ELASTICOS DA SUSPENSAOQ

Dobre o elastico no meio e encaixe nos
parafusos. Dois elasticos de cada lado
sdo recomendados.

Caso a suspenséo apresente vibragéo,
aperte os pareafusos para que os discos
de atrito encoste na lateral, amortecendo
o0 sistema.

Travamento da suspensdo



Encaixe as rodas nos eixos dos motores. Elas entram sob presséo. . N
Dica: Passe um pouco de vaselina ou 6leo nos eixos para que as rodas entrem com mais facilidade.




Parafuso M3x10mm + porca
"\ N&o aperte muito estes parafusos




MONTAGEM DA CABECA

Como opgéo, pode-se adaptar uma
camera de FPV na cabega.
Retire essa parte do MDF para passar a antena.

Parafuso 2.2x6,.5mm sem Arruela

Sensor Infravermelho

Parafuso 2,2x6,5mm sem Arruela
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Parafuso do servo arm

Verifique o giro do servo arm e parafuse
na posigdo neutra (90°)
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MONTAGEM DA GARRA

A garra do PioneerDS é um sistema opcional, as pegcas em MDF ja est&o inclusas no Kit, mas os servos
de acionamento ndo. Serao necessarios dois servos 9g modelos Tg9e ou SG90.

Parafuso 2,2x9,5mm sem Arruela

Parafuso 2,2x6,5mm com Arruela

Pecas de EVA, corte usando « :
o gabarito que esta na pagina 18. -

Parafuso 2,2x6,5mm sem Arruela

Alargue o furo com a broca de 1,.5mm

Parafuso do servo arm

~~Ll= Verifique se o giro do
P 2 servo arm esta para baixo

Parafuso 2,2x9,5mm +2 Arruela

Parafuso 2,2x6,5mm +2 Arruela

\ Parafuso M2x10mm +Porca
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INSTALAGAO DO ARDUINO E PONTE-H

de 9v neste slot

Coloque a bateria

Arduino Uno ou Nano com Shield.
ESP32 também pode ser usado

Chave ON/OFF mini




SUPORTE DE PILHAS

Prenda o suporte de 6 pilhas AA com um elastico como mostra a figura abaixo.

Outras formas de alimentagao podem ser utilizadas como 2 baterias 18650 ou Lipo, mas utilize
reguladores de tensado para alimentar os servos que so trabalham com um maximo de 6v.
Veja mais detalhe nos esquemas de ligagao no final desse manual.




Encaixe e empurre para frente

Tampa superior,
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SENSOR DE DISTANCIA HC-SR04

Para utilizar o sensor HC-SR04, use as pecgas extras indicadas abaixo e encaixe em um dos dois
slots frontais.

Sensor de distancia HC-SR04

Parafuso 2,2x9,5mm




SLOTS PARA OUTROS SENSORES

lot para sensor de distancia GY- 53 ou compativel

etire o quadrado central com estilete

itais
mm

Slot para sensores de linha dig
Prenda com os parafusos M3x10



PRODUTO PRONTO E DIMENSOES
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GABARITO PARA CORTE DO EVA DA GARRA

Imprima em tamanho real e utilize 0 desenho abaixo como gabarito de corte das pecas em
EVA da garra.

Use placas de EVA de 2 ou 3mm. Corte as pecas e cole na garra com cola branca como
mostrado na pagina 10.

ESCALA:
20x20mm

(A



SHIELD NANO PADRAO

ESQUEMA PARA CONTROLE VIA BLUETOOTH - APP CELULAR

SERVOS SERVO
GARRA CABECA

. (@ o (@ +

HE Y
CAPACITOR “ : :

470uF 16v SENSOR DE DISTANCIA
— . + (]

ECHO > PINO13
TRIG > PINO12
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= wa4| GND

DO ) -

VIN

ALIMENTAGAO
6 PILHAS AA QU 2 BAT 18650

|

GND
8va9v

MODULO
HCOS5 ou HCOB




PioneerDS - LIGACAO COM ARDUINO UNO

VEJA EXEMPLOS DE CODIGOS AQUI: https:/mauriciodgsantos.wixsite.com/easyds/pioneerds

SENSOR DE DISTANCIA GY-53 (OPCIONAL)

ATENCAOQ!
DUAS BATERIAS 18650 TAMBEM PODEM SER UTILIZADAS Sv
PARA A ALIMENTAGAO DO SISTEMA. GND
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PioneerDS - LIGACAO COM ESP32

OPGAOQ INTERESSANTE PARA PROJETOS DE CONTROLE VIA WIFI OU BLUETOOTH.

ATENCAO!
NESSE CASO, A MELHOR OPGAO £ UTILIZAR DUAS BATERIAS 18650 PARA
A ALIMENTAGAQ DA PONTE-H + UM REGULADOR DE TENSAO DE 6v PARA 0S SERVOS.

OPCIONAL

7 MOTORES MOTORES
¢ i: SERVO SOBE GARRA DA ESQUERDA DA DIREITA

Bv

g iJ? SERVO ABRE GARRA . Q

PONTE-H L298n

SERVO CABECA

Lm2596

SENSOR INFRAVERMELHO
DA CABECA
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