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LISTA DE PARAFUSOS

. o 20 PARAFUSOS M3x10mm

4 PARAFUSOS M3x16mm

8 PARAFUSOS M3x25mm

2 PARAFUSOS M4x12mm

2 PARAFUSOS M4x25mm
\IWllmlmlmllHilFHIIHIIHIHHHMHFHIH 8 PARAFUSOS M4x30mm

O 38 PORCAS PARA PARAFUSO M3 + 4 PORCAS TRAVANTES M3
© 40 ARRUELAS PARA PARAFUSO M3

30 PORCAS PARA PARAFUSO M4 + 2 PORCAS TRAVANTES M4

© 14 ARRUELAS PARA PARAFUSO M4

(e 18 PARAFUSOS ROSCA SOBERBA 2,2x13mm

(e 16 PARAFUSOS ROSCA SOBERBA 2,2x9,5mm

e 12 PARAFUSOS ROSCA SOBERBA 2,2x6mm

© 2 ARRUELAS PARA PARAFUSO ROSCA SOBERBA 2,2mm
FERRAMENTAS

As ferramentas e materiais que ndo acompanham o kit mas sdo necessarios para a montagem sao:

- Chave philips média e pequena.
- Alicate de ponta fina.
- Cola Branca para madeira.
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Antes de passar cola verifigue se as pecas estdo encaixando. Se necessario lixe.
Monte a estrutura da cabeca utilizando cola branca para madeira. Aguarde a secagem.

A Atencaol
Essa pega com furo maior superior
fica na parte de tras da cabeca para
que O sensor encaixa corretamente.




PINTURA

Depois que as pecas da cabeca estiverem secas, a etapa de pintura pode ser iniciada

(ndo é necessaria, a montagem pode seguir com as pec¢as no MDF sem pintura se preferir).
Recomendamos tinta spray Colorgin ou similar. Aplique 2 ou 3 camadas bem finas de tinta até
cobrir o MDF. Espere a secagem antes de aplicar a nova camada.

Abaixo algumas sugestbes de pintura.

Preto e MDF cru

Preto e Branco

Preto e Amarelo
Imagens llustrativas



2A VERSAO COM SERVOS 360°

Monte o servo de rotagdo continua e os parafusos M4x30mm na lateral esquerda.
Repita a montagem para a lateral direita.

Porca M4 0

Aperte todas as porcas menos esta.
Ela sera usada para ajustar a tensdo I %

na esteira.

! Parafuso M4x30mm sem arruela
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Servo de rotagéao
continua

(I D

Instale os coxins de borracha

}: que acompanham o servo
| —W Parafuso M3x25mm + Arruelas + 2 Porcas
| Aperte esta porca ajustando a distancia entre a

roda e a lateral entre 3 a 4mm como no detalhe ao lado
Repita essa montagem para os outros
3 a 4mm 3 parafusos correspondentes

S

O nimero de arruelas aqui pode variar para

2ue o ajuste do servo fique correto. R
distancia entre a roda e a lateral do rob6 deve

ficar entre 3 a 4mm. Veja o detalhe ao lado.



2B VERSAO COM MOTORES DC

O EasyBotDS2 também é compativel com os motores DC “Amarelinhos”.
Instale o motor DC e os parafusos M4x30mm na lateral esquerda.
Repita a montagem para a lateral direita.

Porca M4 0

Aperte todas as porcas menos esta.
Ela sera usada para ajustar a tensdo I %
na esteira. %
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! Parafuso M4x30mm sem arruela
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Motor DC (amarelinho)
utilize a versdo com
redugdo de 1120

[ 1]

Parafuso M3x25mm + Porca M3

N&o aperte muito essa porca para néo
danificar o motor.

Atengao! Os motores amarelinhos (TT) s&o vendidos com redugdes de 1:48 e 1:120, utilize a

versao com reducao de 1:120 pois possue mais torque para movimentar as esteiras.
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Monte todas as rodas tracionadas (menores) e as de tragdo (maiores).

A Atencgao!
Servo arm dos motores.
Aperte bem os parafusos até essa pega
encostar no disco de MDF.

Para a versao com motores DC essa pega nao sera usada.

Parafuso 2,2x9,5mm sem Arruela

Na hora de montar,
coloque a face mais queimada
pelo laser para dentro da roda.
Isto ira acomodar melhor a
esteira evitando que

ela saia do trilho.

A Atencgao!
Esse disco tem furos maiores
para os parafusos.

Esse disco tem furos menores
para fixar os parafusos.

Parafuso 2,2x13mm sem Arruela
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Finalize a montagem da roda de trag&o fixando-a ao motor.
Repita o procedimento para a outra roda.

VERSAO COM SERVOS 360°

Encaixe a roda no servo.
N&o é necessario parafuso

VERSAO COM MOTORES DC

Encaixe a roda no servo.
N&o é necessario parafuso

Espagador
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Monte as rodas pequenas de alinhamento das esteiras. Este sistema impede que as esteiras saiam
fora das rodas, porem nao € recomendado que o EasyBotDS2 ande sobre superficies muito
aderentes como EVA ou borracha. A aderéncia excessiva das esteiras a estas

superficies podem fazer com que as mesmas escapem das rodas quando o robé fizer curvas e giros.
Este é o esquema de montagem do lado direito, repita para o lado esquerdo.

Parafuso M4x25 + 2 Arruelas + Porca + Porca Travante

/f-ﬂ Parafuso M4x12 + Arruelas + Porca

Parafuso M3x16mm + 4 Arruelas + Porca Travante

O MDF pode expandir um pouco com a umidade.
Verifique este sistema de rodas com freqiiéncia
para ver se nao esta travado.



6

Encaixe as rodas nos eixos e instale o suporte triangular.
Verifique se as rodas estédo girando livremente.
Atencao! Nao instale as esteiras ainda.

Este & o esquema do lado esquerdo, repita o procedimento para a lateral direita.

Porca M4

Deixe uma pequena folga entre
estas porcas e as rodas para
que as mesmas girem livremente.

Se a ponta do parafuso ficar
muito curta e a porca ndo

parafusar, despreze estas arruelas.
N&o ha problema quanto a isso.

<>

Porca M4
Aperte com o alicate
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Monte as pecas central e frontal do corpo as laterais.
Dica: so realize o aperto final dos parafusos quando todas as pecas ja estiverem montadas.

Porca M3

Parafuso M3x10mm + porca sem Arruela
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Instale a esteira e regule a tens&o utilizando a chave de MDF para segurar a porca e uma chave
philips para apertar o parafuso.

Aplique tensdo moderada até esticar as esteiras.
Verifique se o sistema esta girando.
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Monte o servo que aciona a cabecga nesta posi¢ao, fiagdo para tras.

Parafuso 2,2x6mm sem Arruela

Né&o aperte muito, tome cuidado para
ndo espanar a rosca
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Fixe a tampa superior. = .
Instale o sensor de distancia e fixe a cabega no servo motor.

Parafuso 2,2x9,5mm sem Arruela

Parafuso 2,2x6mm + Arruela

5

Parafuso do acoplamento do servo pequeno

\/

(@

(@

Passe a fiagdo do sensor
através destes orificios.

Teste o giro da cabega.

Com cuidado, dobre a pinagem
do sensor com o alicate para
facilitar a instalagdo da fiagdo.

Parafuso M3x10mm + porca sem Arruela

7
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porte que acompanha o kit para utilizar cameras de video, GoPro ou outros

ispositivos e sensores.

Instale este su

di

Parafuso do acoplamento do servo pequeno

Parafuso 2,2x6mm + Arruela
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Instale este suporte das pilhas na parte inferior da pega central do corpo.

Para a versdao com motores DC
sera necessario utilizar este suporte
para 6 pilhas AA. Ele sera fixado

através de elasticos na pega central.

Parafuso 2,2x6mm sem arruela
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Monte a tampa inferior e instale no corpo.

Parafuso 2,2x6mm sem arruela

Parafuso M3x10mm + Porca
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A porta traseira foi projetada para facil instalagdo e remog&o, permitindo
0 acesso ao interior do EasyBotDS.




O EasyBotDS2 permite a utilizagdo de sensores seguidores de linha. Use os orificios da tampa

inferior para fixar os mesmos.

15

Fixe com os parafusos M3x10mm + porca.
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PRODUTO MONTADO E DIMENSOES
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Imagens ilustrativas



MOTORES

Para o acionamento das esteiras do EasyBotDS2 podem ser usadas varias configuragdes de motores.
Abaixo seguem as trés configuragbes compativeis. Os esquemas de ligacdo desses motores estao
nas proximas paginas.

1. SERVO MOTORES 360° DE ROTAGAO CONTINUA

Sao servos MG995 ou Mg996R modificados para funcionar em rotagdo continua.
Possuem os mesmos circuitos internos de controle, porém os sinais que vem do
Arduino ndo controlam a posi¢ao do servo e sim o sentido de rotagao e a velocidade.
Possuem cabo com 3 fios, o terra, o vce (6v) e o controle (sinal).

Sao mais faceis de ligar e controlar pelo Arduino, pois ndo necessitam de Ponte-H.
Veja o tutorial de modificagdo aqui:

mauriciodgsantos.wixsite.com/easyds/motores

2. SERVOS DE ROTAGAO CONTINUA DC

Sao MG995 ou Mg996R que foram modificados para funcionar como um motor de
corrente continua. Os circuitos internos de controle s&o retirados, ficando apenas
0 motor e as engrenagens de reducgdo. Por isso eles precisdao de uma Ponte-H
para serem ligados ao Arduino.

Possuem cabo com 2 fios, o terra, o vcc (6v a 9v podem ser usados).

Sédo mais compactos e possuem maior torque que os motores DC amarelinhos.
Veja o tutorial de modificagdo aqui:
mauriciodgsantos.wixsite.com/easyds/motores

3. MOTORES DC ]gAMARELINHOS)(TT)

Sao motores que funcionam com corrente continua (6v a 9v).

. Nao possuem circuitos de controle, por isso necessitam de uma Ponte-H para

L a serem ligados ao Arduino.

. Possuem cabo com 2 fios, o terra, o vcc (6v a 9v podem ser usados).

Atengao! Esses motores sao vendidos com redugao de 1:48 e 1:120.

Para o EasyBotDS2 utilize a versdao com reducgao de 1:120, pois a outra ndo possuli
torque suficiente para acionar as esteiras.




VERSAO COM SERVO 360° - LIGAGAO COM ARDUINO UNO

ESTEIRA DIREITA
SERVO 360°

SERVO DA
CABECA

ESTEIRA ESQUERDA
SERVO 360°

?ﬂ

Aualjeg vy

AA Battery L

AA Battery L—‘t

ALIMENTAGCAO
DOS SERVOS

GND

ALIMENTACAO
DO ARDUINO



VERSAO COM MOTOR DC - LIGACAO COM ARDUINO UNO

REGULADOR DE TENSAO 6v

LM7806 SERVO DA

CABECA

MOTOR DC (AMARELINHO)

UTILIZE A VERSAO COM

REDUGAO DE 1120 6v
PODEM SER USADOS TAMBEM
0S8 SERVOS MG995 OU MG996R
MODIFICADOS PARA MOTORES DC.
TUTORIAL DE MODIFICAGAO NO

ESTEIRA DIREITA SITE.
MOTOR DC

SENSOR HC-SR04

" PONTE-H
' L298n MINI
] OU SIMILAR

ESTEIRA ESQUEDA
MOTOR DC
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SUPORTE PARA
6 PILHAS AA

COMO OPC,E\O, PODEM SER USADAS 2(DUAS) BATERIAS
RECAREGAVEIS 18650 PARA ALIMENTAGCAO DOS MOTORES DC.




MOTOR SHIELD UNO L293D PADRAO

LIGACOES PARA O KIT EasyBotDS2 versdo com Motores DC
Para programar essa shield utilize a biblioteca ADAFRUIT

SERVO
CABECA

PODEM SER USADOS TAMBEM n
CSosNcaECubcan  § g UHeERuRdcoon
TUTORIAL DE MODIFICAGAONO u REDUCAO DE #120
SITE. :

ey ;‘"

ESQUERDO el

@ Q0000000 @UOURED
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5 SENSOR
()

ALIMENTACAO
6 PILHAS AA OU 2 BAT 18650

COMPONENTES PINOS ARDUINO NANO
SERVOS
S1 D3
MOTORES DC
M1 M1
M2 M2
SENSOR DE DISTANCIA
TRIG AS
ECHO Ad




LIGACAO COM RASPBERRY PI 3

SERVO DA CABECA

AA Battery

N aea v

AA Battery 6 GND
\")
IIH Auazaeg vv
6V
GND 6v
SINAL ﬁ GND
SINAL ﬁ
ESTEIRA ESQUERDA ESTEIRA DIREITA
SERVO 360° SERVO 360°

SENSOR HC-SR04
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Alimentagdo com fio na programacgdo

ou

Alimentagdo sem fio para o robd

HDMI

Carregador Portatil
e Celular
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LIGAGAO COM ESP8266

SERVO DA CABECA

“h‘ AA Battery -

— - -’

| AA Battery -

| 6v GND
- (— “
I- Adagaeg vy |J I_
6v
GND 6v
SINAL - GND .
‘@ SINAL 'ﬁ
ESTEIRA ESQUERDA ESTEIRA DIREITA
SERVO 360°

SERVO 360°
SENSOR HC-SR04

ECHO
TRIG

Alimentacdo com fio na programacgdo
via USB do computador.

ou
Alimentagdo sem fio para o robd
via carregador portatil de celular.




SUGESTAO PARA LIGACAO RADIO CONTROLE

PARA CONTROLAR TODAS AS FUNGOES DO EasyBotDS SERA NECESSARIO UM SISTEMA DE RADIO/RECEPTOR
COM NO MINIMO 4 CANAIS E QUE TAMBEM POSSUA RECURSO DE ELEVON MIXING.

SERVO SERVO SERVO

ESTEIRA ESQUERDA  ESTEIRA DIREITA CABECA

fuanaeg vy HL

AA Battery -l

fuanaeqg vy ”IH

MIX
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Signal| + -
White | Red | Black

Yellow| Red | Black
Orange| Red |Brown
Servo Wire Colour




